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Montering - MoHTax - Montage
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MUNANMETPbI (BK0MbI)

DK  Hvis enhed er monteret vandret reducer strem med 50%

RUS Ecnu ycTpoiicTBO yCTaHOBNEHO rOPK30HTaNbHO, TO TOK Harpy3ku
[OMKeH BbITb yMeHbLUeH Ha 50%.

D Falls Einheit horizontal montiert wird, reduziert sich der Strom

um 50%.

Mal - FTabapuTHbie 1 Nnpucoeau- MUAUMETPbI (AIOIMbI)
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DK Koleplade skal holdes ren. Luftstrem ma ikke blokeres
RUS PapmaTtop AomkeH 6biTb UMCTBIM, M JOCTYN BO3[yXa K HeMy
[I0/KeH ObITb CBOGOAHBIM.

D Kuhlflachen freihalten. Luftstrom mufB ungehindert flieBen

Forbindelse - Cxema nogkntoueHusa - Verdrahtung

75°C —_ —
Kabel/ Kabenb* mm? (AWG) Mm? (AWG)
* 0.75-4 05-15
E——— (18-12) (20-16)
—]) s— 2x1 2x0.5-0.75
— (2x18) (2x20-18)
** o 0.75-6 05-1.5
(18-10) (20-16)
N | 2x0.75-25 2x0.5-15
N | (2x18-14) (2x20-16)
* A — 0.75-6 05-15
(18-10) (20-16)
I s—] 2x0.75-15 2x05-1.5
¢ — (2x18-16) (2x20-16)
KpecToBas
®@| oo
> 0,5 Hm makc. H/n
4,4 |b-in makc.
4 Mm 3 MM
@ (ID 0,5 Hm makc. 0,5 Hm makc.
4,4 |b-in Makc. 4,4 |b-in makc.

- Vigtigt:
- BaxkHo:
- Wichtig:

* Mcnonb3yiTe TONbKO MefiHble MPOBOAHUKN
** npotectnposaHo UL

(Overhold max. skruedrejningsmomenter)
(Cobniopanite MakCUMasnbHbI MOMEHT 3aTAXKN)
(Max. Drehmoment beachten)

Wcnonb3yiiTe HU3KOBONBTHbIN
3/1eKTPOMarHuUTHbIN BbIK/IlOYaTENb UNN
HVU3KOBONbTHbBIN NNAaBKNIN NpefoxpaHnTenb
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DK  Huvis beskyttet med sikringer, se specifikationer i datablad

RUS Mpw 3awute npefoxXpaHnNTeNaMI CM. PEKOMEHAALIN
B TEXHUYECKOM OMUCaHUN.

D Falls Sicherungen verwendet werden, Empfehlungen im Datenblatt
beachten

Al A2
L Ynpasnaioliee HanpsxxeHne
24 - 480 B noct./nepem. Toka

24 -300 B noct./nepem. Toka (UL)

P.S.: laHHOE yCTPOMCTBO pa3paboTaHo Ans MPMMeHeHNs ¢ 060pyAoBaHeM
Knacca A. B cnyuae ncnonb3oBaHvs faHHOro YCTPOMCTBA B JOMALIHUX
YCIIOBUAX BO3MOXHO BO3HVNKHOBEHME PafMONOMEX, B 3TOM Cllydae
NoMb30BaTeNb AOMKEH NPUHATL COOTBETCTBYIOLNE MEPDI.
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LISTED

uL: Use thermal overload protection as required by the National Electric Code

UL: Mpwu 3awmTte npepoxpaHuTenem K5 6e3 3apepKn cpabaTtbiBaH/A UMK NpefoxpaHuTenem Knacca H npu 266%
OT HOMWHaNbHOIO TOKa fiBUraTesns, JaHHOe YCTPONCTBO NpefHa3HayeHo AnA NCNofb30BaHWA B cMCTeMax
3M1EeKTPOCHABXEHNA C TOKOM KOPOTKOro 3amMblKaHuA He 6onee 5,000 cpefHeKBaapaTMYHOIo 3HaUeHNs
CUHPA3HOrO TOKa C MaKCMMasbHbIM HanpskeHnem 600 B. MakcrmarnbHas TemnepaTypa oKpy»atoLueil cpeabl
He fomkHa npesbiwaTtb 40 °C.
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Indstilling - Hactpoiiku - Einstellungen

Motor Voltage
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Bpawatowwmnin MomeHT geuratena (HanpsaxeHue)

Danfass
A47B440.10
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Bemazerkninger - MpumeyaHus - Bemerkungen

Dansk

Pycckun

Deutsch

NB!

» Anvend 2 mm x 0.5 mm skruetraekker.

- Veer forsigtig ikke at indstille drejekon-
takterne imellem klik.

- Motor Controlleren aflaeser tid og
moment justeringen i stop tilstand.

+ Gentagne starter kan resultere i at
motoroverbelastningsrelae aktiveres.

« Wcnonb3yite oTBepTKY 2 MM X 0,5 MM.

« Y6equTenb, 4To nepekniouaTeny HaxoaATCA B
NpasuIbHO NO3MLMK, B MPOTUBHOM Cilyyae
HaCTPOWNKM BPEMEHU 1 KPYTALLEro MOMeHTa He
6YAYT OCYLLECTBNEHbI KOPPEKTHO.

. KOHTponnep asuratena 6yﬂET CYNTbIBATb
YCTaHOBKM BpeMEHU N KpyTALLEero MOMeHTa
B BbIK/TIOYEHHOM COCTOAHUN.

. nOBTOprIe CTapTbl MOTYT Bbl3BaTb cpa6aTb|BaH|/|e
pene 3awuTbl.

Schraubenzieher 2 mm x 0.5 mm
verwenden.

Schalter missen einrasten, um
korrekte Funktion zu gewahrleisten.
Eingestellte Werte werden im aus-
geschalteten Zustand abgelesen
Mehrfache Starts konnen Motor-
schutzrelais auslosen.

Startmoment indstilling - Hactporika nyckoBoro momeHTa - E

instellung der Startleistung

6,0 %
o
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Kick
start

Initial
torque

3. Indstil Initial torque til minimum kick-
start moment.

Patryk signalspaending i et par sekun-
der. Hvis belastningen stopper umid-
delbart efter Kick-start perioden juster
Inititial torque en deling op. Gentag
indtil motoraksel fortsaetter med at
rotere efter Kick-start perioden.

Dansk Pycckuin Deutsch
e 82908 1. Indstil Ramp-up kontakt til max. 1. YcTaHoBuTe perynatop BpemeHu pasroHa 1. Ramp-up Schalter auf max. stellen
83 o :1.27 2.indstil Ramp-down kontakt til min. B 5?2’;;‘5:: :)":r“)fn"'ﬂ"g':'lmemew — 2. Ramp-down Schalter auf min. stellen
=8 3.Indstil Initial Torque kontakt til min. " Ramp-down Ha MUHIMYM. 3. Initial torque Schalter auf min. stellen
% 2 J 4. Patryk signalspaending i et par sekun- 3. YCTaHOBUTE PErynATop MyCKOBOTO MOMEHTa 4. Steuersignal einige Sekunden betati-
der, hvis ikke motorakslen roterer Initial torque Ha muHIMyMm. gen. Falls der Motor nicht sofort an-,
ojeblikkelig efter start juster Initial 4 S:&ZT:K?CF’;?’L’:O?;?A 112T;em”e”s;z pa e lauft Initital torque schrittweise erho-
6,02 torque en deling op. Gentag indtil motor | uanoce, ysenuusre sHadenve nitial torque Ha hen, bis der Motor anlauft.
F&(@:T aksel roterer gjeblikkelig efter start. OAVH wWar 1 nonpobyiite cHosa. NoBTOPANTe 40
Kk 0 it Tex nop, Noka cpasy Npwv nofaye HarpysKu potTop
s!lacrl 1g‘nlfue He HayHeT BpawaTbCA.
Hvis Initial torque justeringen ikke er Ecm npu makcumanbHom sHadermu Initial torque Falls Initial torque max. Einstellung
o tilstreekkeligt til at starte motoren, er det 3NIEKTPOABUTaTEIb HE 3aryCKAeTCH, HEOOXOAMMO nicht ausreicht um den Motor zu starten,
e ngdvendigt atanvende Kick-start. :;Qf:;?fkf:;’rfy”"”m VIMIYIECHOTO TIpAMOTO muf Kick-start verwendet werden.
LH] 1. Indstil Ramp-up tidep til max. 1. YCTaHOBWTE perynaTop BpeMeHI pasroHa 1. Ramp-up Schalter auf max. §tel|en
33 2. Indstil Ramp-down tiden til min. Ramp-up Ha Makcumym. 2. Ramp-down Schalter auf min. stellen

2.YcTaHOBWTe PerynaTtop BpemMeHy TOPMOXeHNA
Ramp-down Ha MUHMYM.

3.YcTaHoBWTe perynaTop nyckoBoro MOMeHTa
Initial torque Ha muHUMYMm. HaxkmuTe Kick start.

4. TopanTe ynpaenaioLiee HanpsaxeHne Ha
HeCKoNbKo cekyHy. Ecnn poTop octaHaBnuBaeTca
cpasy nocne Kick start, ypenuubTe 3HaueHne
Initial torque Ha oawvH Wwar 1 nonpobyiiTe CHOBaA.
MoBTOpAlTE 10 TEX MOp, NOKa cpasy nocne
Kick start poTop He HauHeT BpaLyaTbca.

3. Initial torque Schalter auf min.
Kick-start stellen.

4. Steuersignal einige Sekunden betati-
gen Falls der Motor sofort wieder
stoppt, Initial torque schrittweise er-
hohen, bis der Motor sofort nach dem
"Kick" anlauft.

Start rampe indstilling - Hactporika BpemeHu pasroHa - Einstellung der Startanstiegszeit

Dansk

Pycckun

Deutsch

3.9 2‘.7

Danfoss
A47B443.10

82,708
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1. Indstil Ramp-up tiden til max. og start
motor.

2. Gradvis nedsaet Ramp-up tiden indtil
motor og belastning netop overbelastes.

3. Juster Ramp-up tiden en deling op.

1. YcTaHOBUTE perynaTop BpemeHn pasroHa
Ramp—up Ha MaKCMMyM 1 3anyCTUTe 3N1eKTPOABU
ratenb.

2. CHwKaiTe Ramp-up fo Tex nop, noka
HabniofaeTcA HarpysKka.

3.YsennubTe Ramp-up Ha OfuH Lar.

1. Ramp-up Schalter auf max. stellen.

2. Ramp-up Zeit solange verkiirzen bis
Uberbelastung beobachtet wird.

3. Ramp-up Zeit um einen Schritt erhohen.

Stop rampe indstilling - Ramp down settings - Einstellung de

r Startanstiegszeit

Dansk

Pyccknin

Deutsch
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Danfoss
A47B444.10

82,9 (
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3.9 2‘] 1.8 Down

1. Indstil Ramp-down tiden til max. og
afbryd signalspaendingen.

2. Gradvis nedsaet Ramp-down tiden
indtil motor og belastning netop overbe-
lastes.

3. Juster Ramp-down tidenen deling op.

1. YcTaHoBUTE perynaTop BpemeHu TOpMOXKeHNA
Ramp-down Ha Makcumym v BbiKilounTe
ynpasnsiolee HanpsxeHue.

2. CHwkanTe Ramp-down Ao Tex nop, noka
HabniopaeTca HarpysKa.

3.YBenuubTe Ramp-up Ha OfiuH Luar.

1. Ramp-down Schalter auf max. stel-
len und Steuersignal ausschalten.

2. Ramp-down Zeit solange verkiirzen
bis Uberbelastung beobachtet wird.

3. Ramp-down Zeit um einen Schritt
erhohen.
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